
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

hw/sw 複合による対象物追跡アプリケーションの実装 
カラーステレオマッチングを用いた対象物追跡アプリケーション 
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第 1図 hwObject と hwModuleBoard 

第 2図 システム外観  

第 3図 全体写真 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

第 9図 アプリケーション実行中の GUI 

第 5図 COMOS カメラとｈｗModule 

第 6図 ｈｗModule上での hwNetの配置、 
LM の割り当ておよびデータフロー 
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第 2図 hwObject /swOBject によるアプリケーション構成 
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第 10 図 対象物と合成テンプレート 


